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“Kako zamjecujemo informaciju postaje nase vjerovanje o tome kako
izgleda stvarnost. To je informacija iz koje kre¢e nasa aktivnost.”
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Osjecanje

Djelovanje

Fiziologija

Misljenje

Nase osnovne potrebe su poput motora koji pokre¢e automobil. Mi smo za
volanom, a ono Sto zelimo, odreduje smjer u kojem vozimo.

|zravnu kontrolu imamo samo nad prednjim kota€ima, nad svojom aktivhosSc¢u i
misljenjem.

Nemamo izravnu kontrolu nad straznjim kotaCima, nad osje€anjima i
fiziologijom naseg tijela. Stoga izabiremo sve svoje aktivnosti i misljenja, ali ne
mozemo izabrati svoje osjecaje i fiziologiju, oni samo slijede nasSe aktivnosti i
misili.
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